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Upravljanje je organizacijska funkcija i proces. Upravljanje se realizuje dono$enjem upravljackih odluka. Upravljanje predstavlja izbor
akcija i metoda kojima raspolaZzemo a sve u cilju realizacije psotavljenih ciljeva. Kazemo da je upravljanje akcija jer gdje nema akcije
nema ni promjena a samim tim ni adekvatnog upravljanja.

U evoluciji upravljackih postupaka najznacajniju ulogu su svakako odigrale i nove metode i tehnike koje su omogucile tehnicku
podrsku klju¢nih faktora,praé¢enje njihovih manifestacija i efikasno reagovanje na Sumove i moguce smetnje u sistemu.
Revolucionarne promjene u nauci i tehnologiji omogucavaju da brojne upravljacke discipline stvaraju drugaciji uzajamni odnos u
pogledu primjene novih naucnih rezultata u oblasti kibernetike, opste teorije sistema,dinamike sistema itd.

OPSTE POSTAVKE TEORIJE UPRAVLJANJA

Brojni pravci i putevi istrazivanja problema upravljanja u sistemima razli¢ite prirode ili uocene fizicke analogije javljaju se kao
pokusaji da se afirmiSe naucna teorija upravljanja (upravljacka skola) $to je imalo presudan znacaj u stvaranju upravljackog
kapaciteta opSteg (apstraktnog sistema).

U sistemskom pristupu vjeruje se da je osobine djelova moguce razumjeti jedino ako je unaprijed poznata dinamika cjeline, Sto se
zasniva na nau¢noj paradigmi da je cjelina primarna, a iz nje se izvlace osobine djelova. Moderna teorija upravljanja pociva na
predpostavci da skup potencijalnih upravljackih akcija treba da zadovolji uslov interne i eksterne stabilnosti koja mora da se apriori
utvrdi, i bez mogucnosti revizije i tranzitivnosti.

Jo§ je koncepcijski suptilnije pitanje da se rangiraju i porede upravljacke opcije s ciliem da se izabere najbolje-optimalno rjeSenje, jer
se tako otvaraju pitanja binarne logike, preferencije, indiferentnosti, matematike, informatike itd.u svjetlu prvih rezultata konkretnog
upravljackog zadatka.

Ostvarivanje minimalne razlike izmedu optimalnog i realizovanog programa u posmatranom vremenskom periodu tj. U=min (Po-Pr)
predstavlja optimalno upravljanje sistema, jer se na oshovu raspoloZivih informacija vrsi izbor dejstva u cilju realizacije i
ekstremizacije projektovanog cilja. Ako se informacije ostvarene u procesu upravljanja ne koriste za ostvarivanje upravljackog
dejstva, tada je rije¢ o otvorenom sistemu upravljanja, dok ako se takve informacije koriste zaostvarenje upravljackog dejstva, tada je
rije€ o zatvorenim sistemima upravljanja.

Buduéi da deskritivni pristup nema dovoljno kapaciteta da objasni niz fenomena u izu€avanju brojnih pojava, dolazi do afirmacije
analitickog pristupa koji se sastoji u izdvajanju i prou¢avanju uopstenih vektorskih jednacina promjena upravljackog stanja.
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